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1410 Mechanische Nennlsistung

Matordaten vom Typenschild

169¢ Nenndrehzahl

Mennfrequenz
Mennspannung (Leiter - Leiter)
hennstram

Mennleistungsfakkar (cosphi)

Zusétzliche Daten
kupferwiderstand des Statars (2w, 2 Leitern)
Polzahl

Drehmaoment-Korrekturwert

LMGE00 auf COM3 mit 115200 Baud

Kommunikation

LMG nieu verbinden

Daten an LMG senden
Prokokal starten
LMG eurlicksetzen

Daten

Drakei laden
Datei speichern
Formular 2urlicksetzen

ZIMMER LMG 450

Multi-Channel Precision Power Meter
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ABB Asynchr. 2584 Upmi418

il e ) S0 with Sensor from U and I
di: 4.200s  c1:0.000s c2:0.000s cdt: 0.000s fH in Hm 1.71416
n in 1/min 1.39846 kHz  1.48198 kK

Utrms L/L 227.985 1

Itrms 1.26955 A

Frequency 49.8516 Hz

Pelec 3451924

Pmech in W 251.665
ETA in ¥2.9858
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Drehmomentbestimmung ohne Messwelle

Die Beispiele zeigen die grof3en
moglichen Vorteile der Drehmo-
ment- und Leistungsmessung an
beliebigen Antrieben. Eine klassische
Drehmomentmesswelle ist fiir diese
Anwendungen oftmals nicht geeig-
net. Der Einbau einer mechanischen
Messwelle erfordert zusdtzliche Kosten
und ist hdufig aus Platzgriinden gar
nicht nachriistbar. Ein mobiler In-
spektionseinsatz mit Demontage des
Antriebes dient auch nicht der Vermei-
dung von Stillstandszeiten.

Damit ist das riesige Anwendungs-
feld fiir preiswerte und mobile Dreh-
moment- und Leistungsmessung
mittlerer Genauigkeit erschlossen: Ein
elegantes mathematisches Verfahren in
der Software der Prdzisions-
Leistungsmessgerate LMG450 und
LMG500 von ZES ZIMMER berechnet
das Wellendrehmoment der Asyn-
chronmaschine und die tatsdchliche
Drehzahl unter Beriicksichtigung
des Schlupfes. Dafiir sind keine
mechanischen Eingriffe und keine
Kalibriermessung mit Abkopplung der
Arbeitsmaschine notig! Es geniigen die
Spannungs- und Strommessungen wie
fiir die normale Leistungsmessung. Die
Strommessung ist mit hochgenauen
Stromzangen ebenfalls ohne Montage-
arbeiten machbar.

Um das Drehmoment mit typisch 2%
Toleranz zu berechnen sind nur einige
Bemessungsdaten (Motornenndaten)
vom Typenschild in eine Eingabemaske
des LMG einzutragen. Die Drehmo-
ment- und Drehzahlbestimmung arbei-
tet sowohl bei Netzbetrieb als auch
am Frequenzumrichter und ist daher
universell verwendbar.

Die mechanischen Werte werden
kontinuierlich in jedem Messzyklus (ab
50ms) aus den aktuellen Messwerten
neu berechnet und sind am Bildschirm
sowie {iber PC-Interface verfiigbar.
Dies ermdglicht auch die Untersuchung
des dynamischen Verhaltens (Schwin-
gungen, Resonanzen) im Arbeitsbe-
reich von Asynchronmotoren.

M-n-Funktion

Typ bzw. Beschreibung des Motors

8.25kw ABB-Hotor mit Siemens-FU

Eingabe der Hotornenndaten:
cn=0.71;

#t Henn-Leistungsfaktor

nn=1&18; # Henndrehzahl in 1/min

Z=ly; # Polzahl (2xPolpaarzahl)
.43 # Nennstrom in A

# HMennspannung in U {L-L})

# mech. Hennleistung in W

# Hennfregquenz in Hz

# Statorwiderstand von

# Klemme zu Klemme in Ohm

# (Marmwiderstand)

Abb. 1 Eingabewerte 250W-Motor
In der Eingabemaske des LMG internen Script-Editors werden
die Bemessungsdaten (Nenndaten) vom Typenschild des
Motors und der zwischen den Klemmen gemessene ohmsche
Widerstand (Kupferwiderstand einschliefilich Zuleitung) des
Stators eingetragen.

1.71416
148198 k
251.665
72.9858
A.eaa66

Abb. 2 Ubersichtsdarstellung

Dieser Bildschirm zeigt ibersichtlich zur Kontrolle alle
Eingabewerte sowie die berechneten mechanischen und
sonstigen Grof3en der laufenden Messung.

ABB Asynchr. 2584 Upmii18

aus U und I
1.71416
148198 k

mit Sensor
H in Hm
n in 1/min 1.29846 kHz
2279850
1.26945 A
49,8516 Hz
S A92U

Ustirang
Istrang
Frequenz
Pelek
Pmech in W
ETA in

251.665
72,9858

Abb. 3 Kundenspezifische Anzeige

Anwenderdefinierte Meniis haben Zugriff auf alle
berechneten und gemessenen GréfSen. Hier ein Beispiel mit
den wichtigsten Werten fiir einen Anwender.
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Abb. 4 Bei lastabhdngigen Betrieb des Motors
aufgenommene Werte. Die Aufzeichnung der Werte erfolgt
durch die Software ,,ZES motor spec”. Diese kénnen zur
iibersichtlichen Darstellung und weiteren Verarbeitung in
MS Excel™ exportiert werden.

Technische Anderungen, inshesondere zur Verbesserung unserer Produkte, behalten wir uns vor. Diese kinnen jederzeit ohne vorherige Ankiindigung durchgefiihrt werden.
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